
System Connection Example
AQUROV  |  Original system layout with English labels
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Original drawing geometry retained. Example equipment arrangement.



Battery Version - Dimensions
AQUROV  |  Dimensions in mm; original dimension callouts retained
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Original drawing geometry retained. Use the illustrated views for connector clearances.



USB Version - Dimensions
AQUROV  |  Dimensions in mm; original dimension callouts retained

 7
9.

3 

 3
2.

8 

 34 

 1
22

.2
 

 100 

替代版本

审核

工艺

比例质量

第  张共  张 

阶 段 标 记

批准

标准化

主管设计

年 月 日签名更改文件号分区处数标记

设计

校核

零件代号

借(通)用件登记

旧底图总号

底 图 总 号

  日    期

1:2

1

B

A

D

C

B

A

  签    字

2 543 6

642 51 3

Original drawing geometry retained. Use the illustrated views for connector clearances.
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